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Asignatura: Large-scale Linear Quadratic Optimization

(Optimizacion cuadratica para problemas de gran escala)

Profesor de la asignatura *: Dr. Hermann Mena, Numerical Analysis de la University of Innsbruck, Austria

Profesor Responsable Local ': Dr.Pablo Ezzatti, Gr. 4, INCO

Instituto 6 Unidad: Instituto de Computacion
Departamento 6 Area:  Centro de Calculo

Fecha de inicio y finalizacion: 15/12/2014 - 01/03/2015

Horario y Salén: lunes a viernes de 10 a 13 hs., salon a confirmar.

Horas Presenciales: 15

Ne de Créditos: 5

Publico objetivo y Cupos: Estudiantes de posgrado y profesionales interesados en el uso de técnicas de control
optimo y la resolucion de ecuaciones matriciales con especial énfasis en la aplicacion de estrategias de HPC. La
asignatura no tiene cupo.

Objetivos: Introducir al estudiante en las técnicas de control optimo y la resolucion de ecuaciones matriciales.

Conocimientos previos exigidos: Conceptos basicos de métodos numeéricos.

Conocimientos previos recomendados: Conceptos basicos de computacion de alto desempefio, control.

Metodologia de ensefanza:

(comprende una descripcion de las horas dedica

clase practica, tedrico, laboratorio, consulta, etc.- y no presenciales de trabajo personal del estudiante)

Horas clase (teorico): 12
Horas clase (practico): 3
Horas clase (laboratorio):
Horas consulta:
Horas evaluacion:
o Subtotal horas presenciales: 15
Horas estudio: 30
Horas resolucion ejercicios/practicos: 10
Horas proyecto final/monografia: 20
o Total de horas de dedicacion del estudiante: 75

das por el estudiante a la asignatura y su distribucion en horas presenciales -de

o
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Forma de evaluacién: El curso cuenta con las siguientes instancias de evaluacion:
- Realizacion de ejercicios durante el curso.
- Trabajo laboratorio final.

Para aprobar la asignatura se debe aprobar cada una de las instancias de evaluacion. En caso contrario el
curso se pierde. La incidencia en la calificacion final del curso de cada una de las instancias de evaluacién es la
siguiente: Realizacion de ejercicios (20%) y Laboratorio (80%).

Temario:

-1. Linear Systems

2. Linear Quadratic Control Problem

3. Feedback Stabilization

4, Linear Quadratic Gaussian Design and Receding Horizon Control
5. Model predictive control

8. Stochastic optimization

7. HPC for large-scale problems

8. Applications
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